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CSEV 1 : Analyse fonctionnelle et étude de la transmission de puissance) : REP 01

Question : 1. [15pt]

Robot de soudage par
points

.................................................................................................................................................................................

Question : 2. [ipt)

Matiére d’ceuvre entrante Matiére d’ccuvre sortante

............................................................................................................................................................................

Question : 3. [3,5pts]

Environnement
Normes de
sécurité

Utilisateur

Robot de soudage ‘
par points |

S

Energie électrique

Liste des fonctions de service

FP Assembler automatiquement des toles par application de points de soudure

FC1 | Respecter ’environnement.

FC2 | Btre facile a utiliser.

FC3 | Respecter les normes de sécurité.

FC4 | S’adapter a diverses dimensions des tdles.

FC5 | Utiliser I’énergie €lectrique du réseau.

FC6 | Etre refroidi a I'eau.
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Question : 4. [1,5pt] DREP 02

Liste fournie

Ligne du poignet Bras Avant-bras Bati Poignet Téte du poignet
g porg

Embase

Question : 5. [15pt]

Liaison

L1 | o | e | e
z | .. SO I, S O
L3 1 o e b e L e e e
Ld | L e e |
LS | e e | e
L6 | e | e b el e | e e
Question : 6. [1pt]
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Type des courroies 75 et 78 Justification

Question : 7. [2pts)
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Question : 8. [1ipt]

|_DREP 03]

Question : 9. [1,5pt]

Question : 10. [1pt)
Nature du mouvement de 18 VIS & ..ottt e s et

Nature du mouvement de P8 CTom & .ounn ittt e

Question : 11. [2pts]

Question : 12, [2pts]

Question > 13. [1pt]

Question : 14. [3,5 pts]

AA ) A
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KSEV 2 : Ktude énergétique)

-

Question : 15. [2pts]

Question : 16. [2pts]

Question : 17. [2pts]

Question : 18. [1pt]

Question : 19. [2pts]

Question : 20. [2pts]

jon : 21.
Question I3 pts] uit) en Volt “

600 <

] ______ | ! }4— 4 zones a compléter par :

— Thi,
- Th2,
, — Thl et Th2

-200 - ! (ms) ~ ou Aucun

400 -
200-

vi(t) en Volt

5 10 15 20 1 (ms)

Question : 22. [2pts] -600 - i
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: 23, [2pts)

Question : 24. [2pts)

Question : 25. [2pts)

Question : 26. [2pts)

Question : 27. [2pts]

SEV 3 : Etude de la chaine d’information.>

~
-

Question : 28. [2pts)

%
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Question : 29. [ipy

Question : 30. 1p)

Question : 31. [1py
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Question : 42. [3pts] Question : 43 [3pts]
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Rappel : ! _Mii I___
A chaque temporisateur sont associés 2 bobines :
(TTx et RTx) et un contact Tx : :
1
e bobine TTx: entrée de déclenchement de la | ! Q2
t isati : =1,20u3...); t ()
emporisation numéro x (x =1,2 ou 3...); :
H
e bobine RTx : entrée de remise a zéro ; !
i
i
e Contact Tx : sortie de fin de temporisation. |
1
. M4 TT2
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